SIEMENS 4566

Servomotoare SKB62... SKC62...
electro-hidraulice SKB60 SKC60

Pentru vane cu o cursd nominald de 20 mm sau
de 40 mm

e SK...62...: Tensine de alimentare 24 V c.a., semnal de comanda 0...10 V c.c.,
4...20 mA sau 0 ... 1000 @, cu functie de siguranta

e SK...60: identic cu SK...62, dar fara functie de siguranta

e SK...62U: identic cu SK...62, dar aprobat - UL
SK...62UA: identic cu SK...62U, dar cu noi functionalitati (selectarea directiei de
actionare, controlul limitei cursei, control secvential cu punct de inceput si
plaja de actionare ajustabile si semnalizare pentru functionarea monitorizarii
protectiei la inghet, tip QAF21... si QAF61...)

¢ Forta de inchidere 2800 N

¢ Selectarea caracteristicii de curgere: echiprocentuala sau liniara

¢ Semnal de indicare a pozitiei

¢ Calibrarea cursei

¢ Indicarea starilor prin semnalizare cu LED-uri

¢ Preluare a controlului

¢ Dizpozitiv manual de pozitionare si indicator de pozitie

¢ Destinat montajului direct pe vana; nu necesita reglaje

¢ Contacte auxiliare pentru functii suplimentare, dispozitiv de incalzire a axului
si inversor mecanic al cursei (humai pentru SKB...)

e SK...62U si SK...62UA sunt aprobate - UL

CM1N4566r0 Siemens Building Technologies
05.2003 Produse HVAC



Utilizare

Destinate sistemelor de incalzire, ventilatie si conditionare a aerului, avand functie de
reglaj si inchidere de urgenta, pentru actionarea vanelor Siemens cu 2 si 3 cai (tip
VVF... si VXF... avand cursa de 20 mm sau de 40 mm)

Tipuri
SKB... cursa 20 mm Tip Tensiune Semnal Functie de sig. | Timp de actionare | Functii suplimentare
alimentare | comanda Functie | Timp | Deschs | Inchis
Versiune cu electronica SKB62 24Vc.a. (0..10Vc.c, Da 15s 120 s 15s | Nu
SKB62U * 4..20mA
standard sau
SKB60 0...1000 @ Nu --
Versiune cu electronica SKB62UA * 24Vca. |(0..10Vec.c, Da 15s 120 s 15s | Directie de actionare
x 4...20mA Control limita cursa
avansata sau Control secvential
0...1000 Q Semnale aditionale
SKC... cursa 40 mm Tip Tensiune Semnal Functie de sig. | Timp de actionare | Functii suplimentare
alimentare | comanda Functie | Timp | Deschis | Inchis
Versiune cu electronica SKC62 24Vc.aa. (0..10Vc.c, Da 20s 120 s 20s | Nu
standard SKC62U 4 ...Szao mA
u
SKC60 0...1000 @ Nu --
Versiune cu electronica SKC62UA * 24Vc.a.|0..10Vc.c, Da 20s 120 s 20 s | Directia de actionare
x 4...20mA Control limita cursa
avansata sau Control secvential
0...1000 Q Semnale aditionale
* versiuni aprobate - UL
Accesorii Tip Descriere
ASC1.6 Contacte auxilliare
ASZ6.5 Dispozitiv incalzire ax 24 V c.a.
ASK51 Inversor mecanic al cursei (numai SKB... )
Comanda Cand comandati, specificati cantitatea, numele produsului, codul.
Exemplu: 1 sevomotor, tip SKC62 si
1 contact auxiliar ASC1.6
Livrare Servomotoarele, vanele si accesoriile sunt livrate separat si nu sunt asamblate inainte
de livrare.
Compatibilitate
Regulatoare Servomotoarele pot fi actionate de toate sistemele de control care furnizeaza
electronice 24V c.a. SELV/PELV si opereaza cu semnale de comanda0...10 V c.c. sau
4 ..20 mA.
Monitorizarea Semnalele aditionale de la QAF21... si QAF61... sunt folosite in combinatie cu
protectiei la inghet servomotoarele tip SKB62UA si SKC62UA.
Mai multe informatii despre programarea electronicii le gasiti la «Electronica avansata»
paginile 6 si 7.
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Vane

Nota

Tehnologie

Servomotoarele actioneaza urmatoarele tipuri de vane Siemens cu 2 sau 3 cai —
cursa de 20 mm sau de 40 mm.

Vana | DN PN | Fisa tehnica
Vane cu 2 cdi VV... (vane de reglaj sau de inchidere de urgenta):

VVF21... (Flanse) 25...100 6 4310
VVF31... (Flange) 25 ... 150 10 4320
VVF40... (Flange) 15...150 16 4330
VVF41... (Flange) 50 ... 150 16 4340
VVF45... (Flanse) 50 ... 150 16 4345
VVF52... (Flanse) 15...40 25 4373
VVF61... (Flanse) 15 ... 150 40 4382
Vane cu 3 cai VX... (Vane de reglaj pentru amestec sau distributie)
VXF21... (Flange) 25...100 6 4410
VXF31... (Flanse) 25...150 10 4420
VXF40... (Flanse) 15 ... 150 16 4430
VXF41... (Flanse) 15 ... 150 16 4440
VXF61... (Flange) 15... 150 40 4482

Pentru presiunea diferentiala admisibila Apmax $i presiunea de inchidere Aps , vezi figele tehnice
aferente.

Pot fi actionate si vane ale altor producatori (cu o cursa nominala intre 6 si 20 mm
(SKB...) si 12 ... 40 mm (SKC...) ), cu conditia ca acestea sa aiba un mecanism de
sigurantd pentru «inchidere Tn caz de lipsa tensiune», si sa furnizeze un mecanism de
cuplare pentru servomotoare.

Principii de
functionare

1 Dispozitiv manual de selectare
2 Cilindru presurizat

3 Piston

4 Rezervor

5 Camera de presiune

6 Pompa

7 Arc de revenire

8 Vana de bypass

9 Cuplaj

10 Axul vanei

11 Supapa interna

12 Indicator de pozitie (0 la 1)

Vana inchisa
Semnal de
intrare Y
e Creste: Pompa (6) impinge uleiul din rezervor (4) in camera de presiune (5)
generand astfel cursa; axul vanei (10) se retrage si conul vanei (11)
deschide.

e Descreste: Vana de bypass (8) se deschide, permitand uleiului sa se scurga din
camera de presiune (5) in rezervor (4), prin intermediul arcului de
revenire (7). Axul vanei (10) se destinde si conul vanei (11) inchide.

¢ Constant: Servomotorul si vana rdmén in pozitia curenta.
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Diagrama de functionare

Functia de siguranta

Preluarea controlului

Nota

Calibrarea cursei
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01706en

DCO..10V|  groke Pump
or Output ¢
4 ...20 mA Solenoid I
_a Fully open |Z| @
Input [>|<]
— G0 Fully closed override .
—0..1000Q | 0..100% (Signal priority) ? i
|
Stroke
DC 06;-10 VI o0 Input Valve Seat - “
. - Detection
4..20 mA Stroke

Valve Jam
Detection

- Yl
| GO i A
Power Y User interface
[}
Settings and indicators %
Valve

Toate servomotoarele tip SK...62 sunt prevazute din fabrica cu functie de siguranta,
astfel incat atunci cand se sesizeaza lipsa tensiunii de alimentare sau a semnalului de
comnada, servomotorul revine la pozitia «0%» din cursa.

Servomotoarele tip SK...60 nu au functia de siguranta. In cazul lipsei tensiunii de
alimentare, servomotorul raméne in pozitia curenta.

Intrarea de preluare a controlului (Z) are patru moduri de operare:

Vana complet deschisa Valna complet inchisa
[Go] v G0 v
G | 100% G| 100%
v | 1 (v |
M M
u U
[z | 0% Y 7| 0% %
— Contactul -Z conectat direct la G — Contactul -Z conectat direct la GO
— Intrarea - Y nu are nici un efect — Intrarea — Y nu are nici un efect
Preluare cu 0 ... 1000 Q insumare semnal (doar SKB62UA si
SKC62UA)
o] H Go] v
G | 100% G| 100%
| / il /
Y / Y [—Y /7
" | — 7/
M // M //
L_T;R / 0 /
z 0% £ s RICI z |—r 0% Y
— Contactul - Z- conectat la M via rezistorul R — Contactul — Z conectat la borna R a
— Carcateristica procente egale sai liniara monitorului de protectie la inghet QAF21... sau
— Pozitia de start la 50 Q / Pozitia de final la 900 Q | QAF61...
— Intrarea — Y nu are nici un efect —Cursa este data de semnalele Y si R(Z)

Modul- Z prezentat mai sus este setat din fabrica pe «actionare - directa».

Pentru a determina pozitia cursei - 0% $i100%, calibrarea este necesara doar cand
servomotorul/vana sunt puse n functionare pentru prima oara. De aceea, servomotorul
trebuie sa fie montat pe o vana Siemens (vezi «Compatibilitate»)) si conectat la o sursa
de alimentare de 24V c.a. Procedura de calibrare poate fi repetata de cate ori este
necesar.

Pentru inregistrarea valorilor reale, inainte de inceperea procesului de calibrare,

asigurati-va ca ati selectat regimul de functionare «Automat» - folosind dispozitivul
manual de pozitionare.
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Calibrarea cursei
Pentru a determina pozitia cursei - 0% $i100%, calibrarea este necesara doar cand
servomotorul/vana sunt puse in functionare pentru prima oara. De aceea, /
servomotorul trebuie sa fie montat pe o vana Siemens (vezi «Compatibilitate»)) si

conectat la o sursa de alimentare de 24V c.a. Procedura de calibrare poate fi repetata

de céte ori este necesar.

A

Pentru inregistrarea valorilor reale, inainte de inceperea procesului de calibrare,
asigurati-va ca ati selectat regimul de functionare «Automat» - folosind
dispozitivul manual de pozitionare.

Pe placa electronica a servomotorului existd un slot. Pentru initializarea procedurii de
calibrare, contactele de pe acest slot trebuie scurt-circuitate (de ex. cu o surubelnita)

Pasii procesului automat de calibrare:
e Servomotorul actioneaza catre poz. «cursa 0» (1), vana inchide, LED-ul verde intermitent.
e Servomotorul actioneaza catre poz. «cursa 100» (2), vana

deschide, LED-ul verde intermitent. :;'“5
¢ Valorile masurate sunt inregistrate. ’ 1
Procesul de calibrare s-a incheiat iar LED-ul verde ramane | 2 /—1-
aprins (functionare normala) //
e Servomotorul actioneaza catre pozitia definitd de semnalul 100% 4 ‘
de comanda Y sau Z (3).
. Pe parcursul acestei proceduri iesirea U este inactiva, valoarea ei reprezentand pozitia reala
a cursei numai dupa ce LED-ul verde nu mai clipeste intermitent si ramane aprins.
Stare de functionare | LED Stare Proces Actiune
Verde Aprins ® Functionare normala Functionarea auto, fara probleme
Intermitent | ® Se efectueaza calibrarea cursei | Asteapta terminarea procesului
(LED-ul nu mai clipeste intermitent)
Rosu Aprins ® Procesul de calibrare a esuat Verifica cuplajul
Reporneste procesul de calibrare
(scurt-circuit pe slotul de calibrare)
® Eroare interna inlocuire parte electronica
Intermitent | ® Supapa interna blocata Verifica vana
Ambele Stins ® |ipsa tensiune alimentare Verifica conexiunile
® Defect parte electronica inlocuire parte electronica
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Electronicéa standard (— S\l
SKB62, SKC62 Q
SKB60, SKC60 &) | O
SKB62U, SKC62U ‘
00000
Conexiuni — 11—
terminale oo o9]
GOGY MU Z
| || il
Calibrarea cursei ____:: [] 1]

5@ I

T l

I S 197 s
Stare de — 3 ‘~\ .
functionare - LED ComutatorllDIP '
© Pentru functionare vezi

@L@ (JJ H mai jos
(S

PORNIT H/H
OPRIT

Comutatori | Semnal de Caracteristica de
DIP | comanda reglare
PORNIT | 4 ... 20 mA c.c. Liniara

* OPRIT| 0..10Vc.c. Echiprocentuala

* Setare din fabrica: toate comutatoarele OPRIT

Electronici avansata e ® < )
SKB62UA, SKC62UA S Q 5
o Calib.ﬂl
Conexiuni —-—-———gg S =
terminale T ==
acav O L ORY Status
T & -\"— ok
Il ||5060Hz o.10v GO lan) L1
) ) [ 4.20mA  Ohm green
Calibrarea cursei — ||| -0 calib. || |
T RTE w7 vaive
Comutatoare — 71 @ ms BEH - jam
rotative LO si UP — ]

N T
(Setari din fabrica 0) Q== N
Stare de — || ™~ Comutatoare DIP
functionare - LED Pentru functionare vezi
mai jos
| Yo
/, Z4
= (8900 [BROE|  |PPEE| [PROR
OPRIT
Comutatoare | Directia de Control secvential sau Semnal de Caracteristica de
DIP | operare controlul limitei cursei comanda reglare
PORNIT | Actionare Control secventa 4..20 mAc.c. | Liniara
inversa Semnal aditional
QAF21.../ QAF61...
* OPRIT | Actionare Controlul limitei cursei |0..10 V c.c. Echiprocentuala
directa
* Setari din fabrica: toate comutatoarele OPRIT
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Selectarea directiei de
actionare

Note

¢ Pentru vane normal inchise, «actionare directa» inseamna ca pentru un semnal de
intrare de 0 V vana se inchide (valabil pentru toate vanele Siemens, vezi

«Compatibilitate» pagina 3)

¢ Pentru vane normal deschise, «actionare directd» inseamna ca pentru un semnal de
intrare de 0 V vana se deschide

Actionare directa

Actionare inversa

0% (10 V)
100 %
Y
Y
100 % o
(10 V) 0%
— Intrare 0...10 Vc.c. — Intrare 10 ... 0 V c.c.
4..20mAc.c. 20...4mAc.c.
0...1000 Q 1000...0Q

Cursa

1000 Q

Actionarea functiei de sigurantd nu este influentatd de schimbarea directiei de actionare

Controlul limitei cursei Setarea controlului de limitare a cursei Setarea controlului secvential
si controlul secvential Comutatoarele rotative LO si UP pot fi folosite Comutatoarele rotative LO si UP pot fi folosite
pentru selectarea limitei superioare si pentru a determina punctual de start sau plaja de
inferioare a cursei prin crestere cu cate 3%, actionare pentru o secventa
pana la un maxim de 45%
3..15V
100 % 100 ... 55 % 100 % UP/‘i
|
[t |up |
. o
0..15 V‘
y ‘ y
Pozitia Limita inferioara | Poztie Limita Pozitia Punct de start Poztie Plaja de actionare
LO a cursei upP superioara a LO pentru control upP a controlului
cursei secvential secvential
0 0% 0 100 % 0 0V 0 10V
1 3% 1 97 % 1 1V 1 10V *
2 6% 2 94 % 2 2V 2 10V *
3 9% 3 91 % 3 3V 3 3V
4 12% 4 88 % 4 4V 4 4V
5 15% 5 85 % 5 5V 5 5V
6 18 % 6 82 % 6 6V 6 6V
7 21% 7 79 % 7 7V 7 7V
8 24 % 8 76 % 8 8V 8 8V
9 27 % 9 73% 9 9V 9 9V
A 30 % A 70 % A 10V A 10V
B 33 % B 67 % B 1V B 1V
¢ 36 % c 64 % ¢ 12V c 12V
D 39 % D 61% D 13V D 13V
E 42 % E 58 % E 14V E 14V
F 45 % F 55 % F 15V F 15V
*  Plaja de actionare a QAF21... (vezi mai jos)
** Plaja de actionare a QAF61... (vezi mai jos)
*** Cea ma mica reglare este de de 3V,
control cu 0...30 V este posibil numai via Y.
715
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Controlul cursei cu Setarea semnalelor suplimentare
semnale suplimentare Plaja de actionare a protectiei la inghet
(QAF21... or QAF61...) poate fi reglata cu
QAF21.../ QAFST... comutatoare rotative LO si UP.
Pozitia  Control secvential | Pozitia QAF21.../ QAF61...
Lo al punctului de upP plaja de actionare
start
0 1 QAF21...
0 2 QAF61...
Accesorii Contact auxiliary ASC1.6 Dispozitiv de incalzire

a axului ASZ6.5
— Punctul de comutare 0 ... 5 % din cursa
— Pentru medii de lucru

®) T ' sub 0°C
: A - Montat intre oz
9]
.. J [%J[%J%J — | servomotor si vana
il[e] Ols
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Instalare eletrica

Servomotoarele trebuie conectate electric in concordanta cu reglementarile locale si cu
diagramele de conectare de la pagina 12.

Trebuie sa se tina seama permanent de reglementarile si cerintele pentru
asigurarea securitatii persoanelor si a proprietatii

Rolul dispozitivul de incalzire a axului (putere 30 VA) este de a preveni aparitia
inghetului, cand vana functioneaza intr-un mediu cu temperaturi intre 0 °C ... —-25 °C.

in acest caz, pentru a asigura o circulatie adecvata a aerului, servomotorul si axul
vanei nu trebuie sa fie izolate. Contactul fizic cu componentele fierbinti poate
provoca arsuri.

Nerespectarea acestor reguli poate duce la accidente sau la aparitia unui incediu.

Observati temperaturile admisibile (a se vedea «Aplicatii» si «Date tehnice» ).

Instructiuni de montaj

Orientare 90° V '. 90°

T olHn

Instructiunile de montaj ale servomotorului pe vana sunt incluse n setul de montaj.
Instructiunile pentru accesorii sunt incluse in pachetul de livrare.

Punere in functiune

La punerea in functiune a sistemului verificati conexiunile electrice si functiile

L le | L le |

IS

4564712
4564713

Cilindru cu conectorul axului Cilindru cu conectorul axului
complet retras. complet destins.
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Functionare in mod
automat

Functionare in mod
manual

intretinere

Pentru functionare automata, manivela (2) de pe butonul de actionare manuala (1)
trebuie sa fie pliata. Daca nu este pliata, rotiti manivela in sens antiorar pana cand in
fereastra (3) nu mai apare nici scala (4) nici bara de cuplare a manivelei.

4564214
4564716

Fereastra in care nu este vizibil discul

Manivela pliata (2) pe butonul
( scalei sau bara de cuplare a manivelei

de actionare manuala (1)

Pentru actionare manuala, desfaceti manivela (2) astfel incéat fereastra (3) devine
vizibila. Prin rotirea manivelei sau a butonului de actionare manuala (1), in fereastra va
fi vizibila bara de cuplare si/sau discul scalei cu indicarea cursei.

4564217

4564215

Manivela desfacuta,
fereastra (3)

Fereastra cu discul scalei (4) si
indicarea cursei

Dispozitivul manual de pozitionare trebuie rotit in sens antiorar, pana la capat.
Ca urmare a acestei manevre, vanele Siemens tip VVF... si VXF... se inchid
(cursa = 0%)

indepartare

10/15

¢ (Cand interveniti asupra vanei:

Opriti pompa si deconectati sursa de alimentare, inchideti vana principala de
separatie din instalatie, eliberati presiunea din conducte si lasati-le sa se raceasca
complet; daca este necesar, desfaceti conexiunile electrice din conectori
e Vana poate fi pusa din nou in functiune numai daca servomotorul a fost corect

montat.

e Servomotoarele si vanele nu necesita intretinere.

Echipamentul contine componente electrice si electronice si nu poate fi indepartat prin
aruncare impreuna cu reziduurile menajere.
Trebuie respectata legislatia locala actuala.
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Garantia

Date tehnice

Datele tehnice mentionate pentru aceste aplicatii sunt valabile numai pentru utilizarea
servomotoarelor Siemens impreuna cu vanele Siemens listate la capitolul

«Compatibilitate» (sub-capitolul «Vane»).

Pentru folosirea acestor tipuri de servomotoare in combinatie cu vanele altor
producatori trebuie obtinuta aprobarea scrisa din partea Siemens Building
Technologies. Daca nu se obtine aceasta aprobare, orice garantie este anulata.

Alimentare

Date functionale

Semnale de intrare

Semnale de iesire

SKB... SKC...
Tensiune (SELV, PELV) 24V c.a. -20%/+30 %
Frecventa 50 sau 60 Hz
Consum
SK...62... 17VA/12W 28 VA/20W
SK...60 13VA/10W 24 VA /18 W
Siguranta externa alimentare Min. 1 A lenta, Min. 1,6 A lent3,
Max. 10 A lenta Max. 10 A lenta

Tip control (proportional)

0..10Vc.ec.,,4...20mAc.c.
sau 0 ... 1000 Q

Timp de actionare la 50 Hz

120 s (deschidere)
15 s (inchidere)

120 s (deschidere)
20 s (inchidere)

Functia de siguranta

conf. DIN 32730

Timp actionare siguranta (inchidere) 15s 20s
Cursa nominala 20 mm 40 mm
Forta de inchidere 2800 N

Caracteristica de reglaj

Se poate selecta
Echiprocentuala / Liniara *

Temperatura maxim admisibila a
mediului de lucru

-25...+220 °C

< 0 °C: tip ASZ6.5 folositi incalzitor de ax
> 220 ... +350 °C: folositi o extensie
speciala pe vana

Terminal Y
Tensiune 0..10(30) V c.c.
Impedanta de intrare 100 kQ
Intensitate 4..20mAc.c.
Input impedance 240 Q@
Rezolutia semnalului <1 %
Histeresis 1%
Terminal Z
Rezistenta 0..1000 &

Functii preluare control
Z nu e conectat
Z conectat direct la G
Z conectat direct la GO
Z conectatlaMvia0 ... 1000 Q

Fara functie (prioritate la Terminalul Y)
Cursa max. 100 %

Cursamin. 0%

Cursa proportionala cu R

Terminal U
Tensiune 0..98Vcce 2%
Impedanta >500 Q
Intensitate 4..19.6 mAc.c. 2%
Impedanta <500 Q

* in combinatie cu vanele descrise la capitolul «Compatibilitate», pagina 3
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Standarde industriale

Dimensiuni / Masa

Carcasa

SK...62UA functii avansate

Directia de actionare

Control limita cursa

Control secvential

Semnale aditionale

Accessorii

Contact auxiliary ASC1.6
Dispozitiv de incalzire al

SKB...

SKC...

Corespunde cerintelor pentru marcare CE
in

Directiva EMC

Directiva pentru joasa tensiune

89/336/EEC
73/23/EEC

Compatibilitate electromagnetica
Emisie interferente
Imunitate interferente

EN 61000-6-3 Rezidential
EN 61000-6-2 Industrial

Standarde ale produselor pentru control
electric automat

EN 60730-2-14

C-tick

N474

Standard de protectie

IP54 conf. EN 60529

Clasa de protectie

Il conf. EN 60730

Aprobare UL

UL 873 (SK...U, SK...UA)

Dimensiuni

Vezi «Dimensiuni»

Presetupe de
Mansonul cablului

4 x Pg 11 (SK...62, SK...60)

4 x Pg 16 (SK...62U, SK...62UA)

Masa (inclusiv ambalajul)

8,60 kg

|10 kg

Carcasa si consola

Aluminiu turnat sub presiune

Cutia carcasei si dispozitivul de selectare | Plastic

Actionare directa / Actionare inversa 0..10Vc.c/10...0Vc.c.
4..20mAc.c/20..4mAc.c.
0..10002/1000..0Q

Plaja limita inferioara 0 ... 45 % ajustabil

Plaja limita superioara 100 ... 55 % ajustabil

Terminal Y
Punct de start al secventei
Plaja de actionare a secventei

0 ... 15V ajustabil
3 ... 15V ajustabil

Z conectat la R
Monitor protectie la inghet QAF21...
Monitor protectie la inghet QAF61...

0 ... 1000 Q, suplimentar la semnalul Y
1,6 V c.c., suplimentar la semnalul Y

Switching capacity of auxiliary switch

24Vc.aa,10mA..4 (2 A

Tensiune

24V c.a. 20 %

axului ASZ6.5 Putere consumata (emisie caldura) 30 VA
Conditii de mediu generale Functionare | Transport | Depozitare
IEC 721-3-3 | IEC 721-3-2 | IEC 721-3-1

Conditii de mediu Clasa 3K5 Clasa 2K3 Clasa 1K3
Temperatura —15...455°C|-30 ... +65 °C|-15... +55 °C
Umiditate 5..95%ur.| <95%ur. [0..95%u.r.
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Diagrama de conexiuni

G (SP)

I
B1 1 F1 F2 F3
B M t\"\ 3 M
%[] ‘ | | B1 Senzor
G B1 M Int F1 Limitator de temp.
F2 Monitor protectie la
inghet QAF21...*
ot F3 Monitor protectie la
N ~ *
Go Yi M inghet QAF61...
g N1 Controler
I | | ‘ \ Y1 Servomotor
G Y M U z N M Y2 Y2 Servomotor SKB62UA
sau SKC62UA
* Numai cu control
Go secvential si cu selectarea
" modului de lucru
GO (SN) l corespunzator
(vezi pagina 7)
Terminale conexiuni GO|—Tensiune de alimentare 24 V c.a. Nul (SN)
G —Tensiune de alimentare 24 V c.a. Potential (SP)
Y —Semnal de reglaj 0 ... 10 (30) c.c. Vsau 4 ... 20 mA c.c.
M —Nul semnal de referinta (= GO)
U —Indicator de pozitie 0 ... 10 V c.c. sau 4 ... 20 mA c.c.
Z —Intrare preluare control (vezi pagina 5)
g 1
Contact auxiliar 3 o
ASC1.6
ci
4 5
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Dimensiuni

Dimensiuni in mm
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* lnélt,imea servomotorului de la placa vanei fara inversor de cursa ASK51 = 300 mm

Inaltimea servomotorului de la placa vanei cu inversor de cursa ASK51 = 357 mm
**  Diametrul gaurii de pe servomotorul tip SK...62U... corespunde cu presetupa tip Pg16.
>100 mm  Distanta minima de la plafon sau perete pentru montaj, conectare, actionare, service, etc.

o] =
oo = >200 mm
Inversor de cursa
ASK51 _
A ,
©
3 )
— LQ [ee]
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LL— * Cursa maximé = 20 mm
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